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MAXPIC

Grazie, e complimenti per l’ottima scelta,   questo prodotto in fatti permette di programmare diversi dispositivi tra quali EEPROM e PIC della famiglia MICROCHIP, per un corretto utilizzo consigliamo inoltre di rispettare le seguenti impostazioni del software Icprog.

p.s. Si ricorda per un corretto utilizzo del  MAXPIC dovrà essere alimentato con una tensione almeno di 12,5 Volt stabilizzata e necessita di un cavo parallelo per PC MASCHIO MASCHIO.

1)Dopo aver tirato fuori dallo zip il programma ICPROG fare doppio click sull’icona ICPROG, dopo che vi chiederà di settare il programma vi comparirà una finestra così:
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 a questo punto alla voce PROGRAMMER scegliere Propic2 Programmer e la porta parallela da voi disponibile (in questo caso LPT1 ) successivamente spuntare le due finestrelle in basso alla vostra destra dove chiedono di abilitare l’INVERT MCLR E INVERT VCC dopo dare OK.

2)Dopo aver selezionate quale tipo di programmatore deve supportare l’ICPROG comparirà la finestra del programma vero e proprio, a questo punto andremo sul menù a cascata e selezioneremo la voce SETTING come in figura e ciccando su OPTION. [image: image2.jpg]



3)Vedremo comparire la finestra OPTION come qui riportata e spunteremo il frontespizio I2C selezionando la casella Enable MCLR as VCC. [image: image3.jpg]



4) A questo punto nella stessa finestra selezioneremo il frontespizio LANGUAGE e scegliendo l’Italiano come in figura e alla fine digitare OK. .[image: image4.jpg]



5) bene a questo punto siamo pronti per  usare il nostro MAXPIC, adesso non ci resta che guardare il verso di inserzione da mettere nel nostro ZIF sochet in questo modo. Sempre nel menù a cascata alla voce VISUALIZZA andremo a cliccare come in figura VERSO DI INSERZIONE [image: image5.jpg]8 Moo by o st o
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Adesso il programma ci mostrerà così come nella  figura qui sotto riportata la posizione per il CHIP che abbiamo scelto in precedenza  che in questo caso e il 16F84  [image: image6.jpg]T — ]
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                                 Bene adesso saremo in grado di programmare ben 105 dispositivi tra EEprom e PIC.

p.s.  e bene tenere ricordare che il verso di inserzione può cambiare a secondo del dispositivo che si dovra programmare, quindi si consiglia di verificare sempre il verso di inserzione per ogni tipo di PIC o EEprom.
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Un grazie a   Guida Felicio di   elettronicadiscaunt   per  aver  redatto  questo  documento.
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